Digitaler PID Regler

Der digitale PID Regler soll vor allem didaktischen Gesichtspunkten
genugen :
* einfache Bedienung

* Schnelle Einarbeitung
* kompatibel zu anderen Lehrgerate Schnittstellen
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Eingange des Reglers

Eingang Sollwert extern: 0 .. 10V
kann aufaddiert werden mit
Sollwert — Poti ( interne Vorgabe )

W-extern 0. 10V

+5V 40O (L Eingang Istwert extern : 0.. 10V,
Sensor DS 1821 kann aufaddiert werden
Gnd 0O mit Wert von optionalen Temperatursensor




Parametervorgabe des Reglers
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Mit den UP / Down Taster
kann ein Regelparameter
eingestellt werden :
gleichzeitige Aktivierung mit
einer Parametertaste andert
den entsprechenden Wert.
die Werte werden jewelils
auf dem Display angezeigt

Mit den Tastern Kp , Tn und Tv konnen die jeweiligen Regelparameter
vorgegeben werden :

Kp=0.1...99

Tn und Tv von jeweils 0.01 ... 99 sek.

Bei Tn oder Tv = 0 => reiner P, Pi oder PD Regler moglich




Ausgange des Reglers

Y (0..10V)
StellgroRe : analoger Ausgang 0 .. 10V
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- —0—0—) SteligréRe : PWM Ausgang , TTL Pegel (0..5V)
PV wenn der Schalter auf Fast steht :
Slow O Fast Ausgangsfrequenz ca. 1 kHz => damit konnen

z.Bsp. Gleichstromsteller getaktet werden
wenn der Schalter auf Slow steht =>
Ausgangsfrequenz ca. 1 Hz => damit konnen z.Bsp.
Elektronische Lastrelais angesteuert werden
( Impulspaketsteuerung )




USB Schnittstelle

BN Uber die USB Schnittstelle werden zyklisch alle GroRen des
IﬂSB _ Reglers immer wieder ausgegeben ( ASCIl Format )
Mit Hilfe einer Visualisierungssoftware konnen diese Daten
auf dem PC dargestellt werden .
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